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Acest proiect a fost dezvoltat si

castigat cu ajutorul CESP – EROVMUS.

Fotografie realizată în cadrul training-ului în management de proiect pentru proiectele de tip 

Horizon Europe organizat de CESP-Centru Suport pentru initierea si implementarea Proiectelor
CD la Constanta.

Pentru informaţii detaliate despre 

alte programe, suport si portal, nu 
ezitați să le scrieți:

centru.suport@geoecomar.ro

https://www.facebook.com/CESP.GEOECOMAR?__cft__%5b0%5d=AZUylFll3OA7UW6YEM_3R0t6BZ8_x6ZphRN3YPtIWKDQbXomj06S8F4eeU-z6QVhlsj4g9ITlNDDphglwG3XKnvMp7cjnJu-mF06VJfxq7bIPNph73lfOGicgvpZ8-VBgGGTROkfUROiAwAdaQBOm7MHdcGifP85VunAesmrqn2Qv3zlvnbyxwhcwp8ISWWywgJL-nuPAIG7SlXBiuIdjNrf&__tn__=-%5dK-R


În Europa, după sfârșitul celui de-al doilea Razboi

Mondial, au fost eliminate 1,2 milioane de tone de exploziv

convențional și 600 de mii de tone de arme chimice, în

special în Marea Baltică, în Marea Mediterană și Marea

Nordului. Procedurile de evaluare a impactului asupra

mediului și protocoalele de siguranță impun ca toate munițiile

din zona de investiții planificată să fie găsite, identificate și

gestionate. Pentru a accelera aceste sarcini, o modalitate

este de a asigura o manipulare precisă a vehiculelor operate

de la distanță (ROV) utilizate pentru identificarea munițiilor și

colectarea probelor de mediu. Piloții ROV trebuie să

controleze navigația subacvatică și sonarul pentru a se

apropia de obiectele detectate în studiile acustice și
magnetometrice.
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Rezultate așteptate: Concepte și

demonstranți ai vehiculelor ROV echipate cu

o nouă combinație de senzori multipli pentru

depistarea optică și acustică a munițiilor.

1. Dezvoltarea unei noi platforme

multisenzoriale pentru operațiunile

ROV în zonele cu muniție care fac

obiectul unui dumping prin

combinarea sonarului și a mai multor

camere video cu corecție de

imagine, precum și a iluminatului

non-coaxial.
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2. Furnizarea unei imagini de ansamblu

a datelor de navigație, inclusiv a țintelor

din studiile acustice ca realitate

augmentată pentru piloții ROV.

Rezultate așteptate: Software pentru combinarea datelor de navigație din sistemele 

bazate pe USBL, a datelor sonarului și a datelor hărții într-o singură interfață, 

utilizată în timp real de pilotul ROV.
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3. Dezvoltarea unui mediu de realitate

virtuală pentru pilotul ROV, în care va fi

disponibilă utilizarea tuturor

echipamentelor multisenzoriale, fără

utilizarea ecranelor foarte mari.
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4. Dezvoltarea unor algoritmi

hibrid de control bazat pe

sarcini al ROV-ului utilizând

date de la senzori și îmbogățite

cu modele de tip “black box”

parametrizate prin învățarea

din datele istorice.

Rezultate așteptate: un mediu virtual de

instruire pentru piloții ROV, capacitatea de a implementa învățarea prin imitație.

Va fi implementat un set de manevre standard ale ROV-ului pentru ca operatorii sa nu mai fie nevoiti

să piloteze, atenția lor putând fi deplină asupra misiunii și datelor obținute.
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